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Manual abreviado ST600/ST600SP Introduccién

Introduccién

Esta guia describe brevemente el cableado externo, los terminales, los teclados, el funcionamiento rapido, los
ajustes comunes de los parametros de funcion, los errores comunes y sus soluciones, y las tarjetas de comuni-
cacién comunes y las tarjetas PG de los variadores de frecuencia especiales de baja tension Sourcetronic (inclui-
dos ST600 y ST600SP).

Visite www.sourcetronic.com para mas informacion.

jAtencion!

Esta guia sélo proporciona la informacion basica de instalacion y puesta en marcha. El incumpli-
miento de las instrucciones de seguridad y las instrucciones de instalacion y puesta en marcha de la
A documentacioén correspondiente puede provocar accidentes como dafios en el equipo, lesiones per-

sonales o incluso la muerte.

Solo los profesionales formados y cualificados pueden realizar operaciones relacionadas.

jPeligro!

No realice ninguna operacion, incluido el cableado, la inspeccion o la sustitucion de componentes,
A cuando la fuente de alimentacion esté conectada. Antes de realizar estas operaciones, asegurese
de que se han desconectado todas las fuentes de alimentacion de entrada y espere al menos el

tiempo indicado en el variador de frecuencia o hasta que la tensién del bus de CC sea inferior a 36V.

Modelo VFD Tiempo minimo de espera
1R5G3-110G3 5 min
132G3-315G3 15 min

355G3 y superior 25 min
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Manual abreviado ST600/ST600SP Cableado externo

1 Cableado externo
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Figura 1-2 Cableado del ST600SP
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Terminales

2 Terminales
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Figura 2-1 Cableado general

Tabla 2-1 Descripcion del terminal VFD

Terminal Descripcion
Terminales del circuito principal
R,S, T Terminales de entrada CA 3PH, conectados a la red
U, Vv,w Terminales de salida CA 3PH, conectados al motor en la mayoria de los casos
P1 . P1y (+) se conectan a los terminales de la reactancia de CC externa.
+) . (+) y (-) se conectan a los terminales de la unidad de frenado externa o a los terminales
) compartidos del bus de CC.
. PB y (+) se conectan a los terminales de la resistencia de frenado externa.
PB
@ Terminal PE. Los terminales PE de cada maquina deben estar conectados a tierra de forma fiable.
Terminales del circuito de control
+10V Fuente de alimentacion local de +10.5V
Al Entrada analégica. Rango: 0-10V/0-20mA. El cédigo de funcion P05.50 especifica si se utiliza en-
trada de tension o de corriente.
Al2 Entrada analdgica. Rango: -10V - +10V
GND Masa de referencia de +10.5V
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Manual abreviado ST600/ST600SP Terminales

Salida analdgica. Rango: 0-10V/0-20mA. SW2 se utiliza para seleccionar la salida de tensién o

AO1 .
corriente.
RO1A
RO1B Salida de relé. RO1A: NA; RO1B: NC; RO1C: comun
Capacidad de contacto: 3A/AC 250V, 1A/DC 30V
RO1C
RO2A
ROZB Salida de relé. RO2A: NA; RO2B: NC; RO2C: comun
Capacidad de contacto: 3A/AC 250V, 1A/DC 30V
RO2C
HDO Capacidad de conmutacion: 50mA/30V. Rango de frecuencia de salida: 0-50kHz.
Relacién de servicio: 50%.
COM Masa de referencia de +24V
CME Terminal comun de la salida de colector abierto; cortocircuito conectado a COM por defecto
Y1 Capacidad de conmutacién: 50mA/30V; Rango de frecuencia de salida: 0-1kHz
485+ Puerto de comunicacién de sefial diferencial RS485. La interfaz de comunicacién estandar debe
utilizar par trenzado apantallado. Determine si desea conectar la resistencia de adaptacion de
485- terminales de 120Q de la comunicaciéon RS485 mediante el interruptor DIP o el puente.
PE Terminal de tierra
PW Terminal de entrada de alimentacién externa para circuitos de entrada digital. En modo NPN, cor-
tocircuite PW y +24V. En modo PNP, cortocircuite PW y COM.
+24V Alimentacion del usuario proporcionada por el VFD. Corriente de salida max.: 200 mA
Entrada digital:
. Impedancia interna: 3.3kQ
. Se acepta una entrada de tensiéon de 12-30V
S1-84 . Terminales de entrada bidireccionales, compatibles con los métodos de conexion NPN y PNP
. Frecuencia max. de entrada: 1 kHz
. Terminales de entrada digital programables, cuyas funciones pueden ajustarse mediante
los parametros correspondientes.
. Canales para entrada de impulsos de alta frecuencia y entrada digital
HDIA . Frecuencia méax. de entrada: 50 kHz
. Proporcion de servicio: 30%-70
HDIB . Compatibilidad con entrada de codificador en cuadratura cuando se dispone de HDIA y
HDIB, con la funcién de medicion de la velocidad.
Entradas de desconexion de par segura (STO)
+24V-H1 . Entrada redundante STO, conectada al contacto NC externo. Cuando el contacto se abre,
STO actua y el VFD detiene la salida.
. Los cables de sefial de entrada de seguridad utilizan cables apantallados cuya longitud no
supere los 25 m.
+24V-H2

. Los terminales H1 y H2 estan conectados en corto a +24V por defecto. Retire el puente de
los terminales antes de utilizar la funcién STO.
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Manual abreviado ST600/ST600SP Teclado

3 Teclado

El teclado puede variar en funcién del producto.

Figura 3-1 Teclado del modelo estandar

omcx/
J0G

'\
9 )

Figura 3-2 Teclado Modelo SP
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Manual abreviado ST600/ST600SP Teclado
No. Nombre Descripcion
Indicador de funcionamiento;
1 LED apagado - el VFD esta parado;
El LED parpadea: el variador de frecuencia esta en autoajuste de parametros.
LED encendido: el variador de frecuencia esta funcionando
Estado Indicador de error;
) Indicadores LED encendido - en estado de error
LED apagado - en estado normal
LED parpadeando - en estado de prealarma
3 Indicador de tecla de acceso directo, que muestra un estado diferente bajo dife-
rentes funciones, véase la definicion de la tecla QUICK/JOG para mas detalles.
4
La funcién de la tecla de funcion varia segun el menut y se muestra en el pie de
5 Teclas de funcion
pagina.
6
Redefinible. Por defecto esta definida como funcion JOG, es decir, jogging. La
funcion de la tecla de atajo puede ajustarse mediante las de P07.02, como se
muestra a continuacion.
0: Sin funcioén;
1: Jogging (indicador de enlace (3); l6gico: NO);
2: Reservado;
7 Tecla de acceso directo | 3: Conmutacion FWD/REYV (indicador del elevador (3); légico: NC);
4: Borrar ajuste [UP/DOWN| (indicador de enlace (3) légico: NC);
5: Parada por inercia (indicador de conexion (3); l6gico: NC);
6: Conmutacion del modo de referencia de orden de marcha en orden (indicador
de enlace (3); logico: NC);
7: Reservado;
Nota: La funcién por defecto de la tecla de acceso directo (7) es 1.
La funcion de la tecla de confirmacion varia con los menus, por ejemplo, confir-
8 Clave de confirmacion mar la configuraciéon de parametros, confirmar la seleccién de parametros, en-
trar en el menu siguiente, etc.
En el modo de funcionamiento de teclado, la tecla de funcionamiento se utiliza
9 Clave de funcionamiento
para el funcionamiento en marcha o el funcionamiento de autoajuste.
Durante el estado de funcionamiento, pulse la tecla Stop/Reset para detener el
funcionamiento o el autotuning; esta tecla esta limitada por P07.04. Durante el
10 Tecla Stop/Reset
estado de alarma de error, todos los modos de control se pueden restablecer
mediante esta tecla.
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Teclado

1"

Claves de direccion

UP: La funcién de la tecla UP varia con las interfaces, por ejemplo, desplazar
hacia arriba el elemento visualizado, desplazar hacia arriba el elemento selec-
cionado, cambiar digitos, etc;

DOWN: La funcién de la tecla DOWN varia con las interfaces, por ejemplo, des-
plazar hacia abajo el elemento visualizado, desplazar hacia abajo el elemento
seleccionado, cambiar los digitos, etc;

LEFT: La funcién de la tecla LEFT varia segun las interfaces, por ejemplo, cam-
biar de interfaz de supervision, desplazar el cursor hacia la izquierda, salir del
menu actual y volver al menu anterior, etc;

RIGHT: La funcién de la tecla RIGHT varia con las interfaces, por ejemplo, cam-
biar a la interfaz de monitorizacion, desplazar el cursor hacia la derecha, entrar

en el siguiente mend, etc.

12

Visualizacién en pantalla

Pantalla LCD de matriz de puntos de 240x160; muestra tres parametros de su-

pervision o seis elementos de submenu simultdneamente.

13

Interfaz RJ45

La interfaz RJ45 se utiliza para conectar con el VFD.

14

Soporte para pilas de reloj

El portapilas se utiliza para sustituir o instalar una pila para el reloj.

15

Terminal USB

Terminal mini USB.
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Manual abreviado ST600/ST600SP

Inicio rapido

4 Inicio rapido

4.1 Comprobacion antes del encendido

NE

Asegurese de que todos los terminales estén bien conectados.

e Asegurese de que la potencia del motor coincide con la potencia del variador de frecuencia.

4.2 Funcionamiento tras el primer encendido

Asegurese de que el cableado y la alimentacion son correctos, y cierre el interruptor de aire de la alimentacion

de CA en el lado de entrada del VFD para encender el VFD. La interfaz del teclado LCD entra en el asistente de

configuracioén, que le guia para completar la configuracion.

El diagrama de flujo de la puesta en marcha rapida es el siguiente:

Power on after the wiring
is connected properly

Restore to default values

Synchronous
motor (SM)

Motor
selection

Asynchronous
motor (AM)

ISet the motor parameters|
(P02.15-P02.19) as per
the motor nameplate

(P02.01—P02.05) as per

Set the motor parameters|
the motor

Press QUICK/JOGto start

pilot run

If the motor rotatesin an
incorrect direction, power off and
exchange the motor wires of any
two phases, and power on again

Set autotuning mode

(P00.15)

Set P00.15=1 to perform Set P00.15=2 to perform Set P00.15=3 to perform
rotary autotuning static autotuning 1 static autotuning 2

Press RUN to start

autotuning (Automatically
stop once finished

Set running command
ichannel (P00.01, P00.02)|

Set running frequency
(P00.06)

Set speed running
control mode (P00.00)

v

v

v

‘ SVCO0 (P00.00=0) ‘

SVC1(P00.00=1) ‘ ‘SVPWM (P00.00=2)‘

l

Set vector control Set vector control 'Set V/F parameter:
parametersin P03 parametersin P03 P
in P04 group
group group

Set start/stop control
parametersin P01
group

Give the running
command to run

Give the stop
command to stop
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Parametros de funcion

5 Parametros de funcion

A continuacion, se describen brevemente sélo algunos de los parametros de funcién mas comunes y sus valores

tipicos.

"o" indica que el valor del parametro puede modificarse cuando el VFD esta en estado parado o en marcha.

"©" indica que el valor del parametro no puede modificarse cuando el variador de frecuencia esta en estado de

funcionamiento.

"e" indica que el valor del parametro se detecta y registra, y no se puede modificar.

(EI' VFD impide automaticamente la modificacion de algunos parametros, lo que ayuda a evitar ajustes no validos).

Cadigo de Por ¢Modifica-
Nombre Descripcion
funcién defecto ble?
0: Modo de control vectorial sin sensor (SVC) 0
Modo de control de 1: Control vectorial sin sensores (SVC) modo 1
P00.00 2 ©
velocidad 2: Modo de control vectorial de tensién espacial
3: Modo de control vectorial en bucle cerrado
0: Teclado
Canal de comandos en
P00.01 1: Terminal 0 o
ejecucion
2: Comunicacion
0: Modbus/Modbus TCP
1: PROFIBUS/CANopen/DeviceNet
2: Ethernet
3: EtherCAT/PROFINET/Ethernet IP
P00.02 Modo de comunicacion de | 4: Tarjeta de expansion programable 0
B o
los comandos en ejecucion | 5: Tarjeta de comunicacion inalambrica
6: Reservado
Nota: Las opciones 0 (para Modbus TCP), 1-5 son
funciones adicionales, validas sélo cuando se con-
figuran con tarjetas de expansion relacionadas.
P00.03 | Max. Frecuencia de salida | Max (P00.04, 10)-630.00Hz 50.00Hz ©
Limite superior de la
P00.04 frecuencia de P00.05-P00.03 (Frecuencia méax. de salida) 50.00Hz ©
funcionamiento
Limite inferior de la
P00.05 frecuencia de 0.00Hz-P00.04 0.00Hz ©
funcionamiento
Canal para la referencia de | -
P00.06 p: 0: Teclado 0 o
frecuencia A 1: A
Canal para la referencia de | 2: Al2
P00.07 i 15 o
frecuencia B 3:AI3
v1.4 9
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Parametros de funcion

4: Impulso de alta velocidad HDIA

5: Programa PLC simple

6: Carrera de velocidad en varias etapas
7: Control PID

8: Comunicacién Modbus/Modbus TCP

Frecuencia ajustada a

P00.10 0.00Hz-P00.03 (Frecuencia maxima de salida) 50.00Hz
través del teclado
P00.11 ACC Hora 1 Depende
0.0-3600.0s
P00.12 DEC Hora 1 del modelo
0: Funciona en la direccién por defecto.
P00.13 Direccion de la carrera 1: Corre en direccion contraria. 0
2: Desactivar la marcha atras.
Carrier Electromagnetiq Noise and Heat
frequency noise leakage current
1kHz High Low Low
P00.14 Frecuencia portadora Depende
: 10kHz
del modelo
15kHz Low High High
0: No funciona
Autoajuste de los 1: Autoajuste rotativo 1
P00.15 0
parametros del motor 2: Autotuning estatico 1 (completo)
3: Autotuning estatico 2 (parcial)
0: No funciona
1: Restablecer valores por defecto (excepto para-
metros del motor)
Funcién Restaurar 2: Borrar registros de errores
P00.18 0
parametros 5: Restablecer valores predeterminados (modo de
prueba de fabrica)
6: Restablecer valores por defecto (incluidos los pa-
rametros del motor)
0: Arranque directo
P01.00 Modo de inicio 1: Arranque tras frenado CC 0
2: Inicio después del seguimiento de la velocidad
0: Desacelerar hasta parar
P01.08 Modo Stop 0
1: Costa a parada
Frecuencia de arranque del . . .
P01.09 0.00Hz-P00.03 (Frecuencia méaxima de salida) 0.00Hz
frenado de CC
PO1.11 Corriente de frenado CC | 0.0-100.0% 0.0%
P01.12 Tiempo de frenado CC 0.00-50.00s 0.00s
v1.4 10
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Parametros de funcion

Proteccién de comandos de
0: No valido al encender
P01.18 ejecucion basada en 0 ©
1: Valido al encender
terminal en el encendido
0: Motor asincrono (AM)
P02.00 Tipo de motor 1 0 ©
1: Motor sincrono (SM)
Depende
P02.01 Potencia nominal de AM 1 | 0.1-3000.0kW ©
del modelo
P02.02 |Frecuencia nominal de AM 1| 0.01Hz-P00.03 (Frecuencia maxima de salida) 50.00Hz ©
Depende
P02.03 | Velocidad nominal de AM 1 | 1-60000rpm ©
del modelo
Depende
P02.04 Tensién nominal de AM 1 | 0-1200V ©
del modelo
Depende
P02.05 | Corriente nominal de AM 1 | 0.8-6000.0A ©
del modelo
Depende
P02.15 | Potencia nominal de SM 1 | 0.1-3000.0kW ©
del modelo
P02.16 |Frecuencia nominal de SM 1| 0.01Hz-P00.03 (Frecuencia maxima de salida) 50.00Hz ©
Numero de pares de polos
P02.17 1-128 2 ©
SM1
Depende
P02.18 Tensién nominal de SM 1 | 0-1200V ©
del modelo
Depende
P02.19 | Corriente nominal de SM 1 | 0.8-6000.0A ©
del modelo
P02.23 Contra-EMF de SM 1 0-10000 300 o
Ganancia Prop. Lazo
P03.00 0.0-200.0 20.0 o
Velocidad 1
Tiempo Integral Lazo
P03.01 0.000-10.000s 0.200s o
Velocidad 1
Ganancia Prop. Lazo
P03.03 0.0-200.0 20.0 o
Velocidad 2
Tiempo Integral Lazo
P03.04 0.000-10.000s 0.200s o
Velocidad 2
Coeficiente de
P03.09 propulsién del bucle de 0-65535 1000 o
corriente P
0: Teclado (P03.12)
P03.11 Método de ajuste del par | 1: Teclado (P03.12) 0 o
2: A1
v1.4 1
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Parametros de funcion

3: Al2
4: AI3
5: Frecuencia de impulsos IDH
6: Par multipaso
7: Comunicacion Modbus
Aumento del par del
P04.01 0.0%: (Refuerzo de par automatico), 0.1%-10.0%. 0
motor 1
Ganancia de
compensacion de
P04.09 0.0-200.0% 100.0%
deslizamiento V/F del
motor 1
Factor de control de
P04.10 oscilacién de baja 0-100 10
frecuencia del motor 1
Factor de control de
P04.11 oscilacién de alta 0-100 10
frecuencia del motor 1
0: Sin funcién
P05.01 Funcién de S1 1: Correr hacia delante 1
2: Marcha atras
X 3: Control de marcha a tres hilos (SIN)
P05.02 Funcién de S2 4
4: Correr hacia delante
5: Marcha atras
P05.03 Funcion de S3 6: Costa a parada 7
7: Reiniciar errores
9: Entrada de error externo
P05.04 Funcién de S4 10: Aumentar el ajuste de frecuencia (UP) 0
11: Disminuir el ajuste de frecuencia (DOWN)
P05.29 Al2 Limite inferior -10.00V-P05.31 -10.00V
P05.35 Al2 Limite superior P05.33-10.00V 10.00V
P06.01 Salida Y1 0: No valido 0
P06.03 Salida RO1 1: Bn marcha 1
2: Correr hacia delante
3: Correr hacia atras
4: Footing
P06.04 Salida RO2 5: VED en error 5
6: Deteccion de nivel de frecuencia FDT1
8: Frecuencia alcanzada
v1.4 12
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Parametros de funcion

0: Frecuencia de funcionamiento
1: Ajustar frecuencia

3: Velocidad de rotacion (relativa a la velocidad co-

P06.14 Salida AO1 0
rrespondiente a la frecuencia méxima de salida)
4: Corriente de salida (Relativa al doble de la co-
rriente nominal del VFD)
5: Corriente de salida (Relativa al doble de la co-
rriente nominal del motor)
HDO Alta velocidad 6: Tension de salida (Relativa a 1.5 veces la tension
Fo6.16 de alta velocidad nominal del VFD) 0
7: Potencia de salida (relativa al doble de la poten-
cia nominal del motor)
P06.17- Salida AO1 Para mas detalles, consulte la versién completa del
P06.21 Limite inferior e-manual.
P07.00 Contrasefia de usuario | 0-65535 0
P07.27- |  Actual Tipo de Error - 0-76 (0: Sin error)
P07 32 5°-altimo tipo de error Para més detalles, consulte la version completa del 0
e-manual.
P08.28 Recuento de reinicio 0-10 0
automatico de errores
Intervalo de
P08.29 restablecimiento 0.1-3600.0s 1.0s
automatico de errores
. y o | 1-247
P14.00 Direccion de comunicacion Nota: La direcciéon de comunicacion de un esclavo 1
tocal no puede ponerse a 0.
0: 1200BPS
1: 2400BPS
P14.01 Velocidad de comunicacion| 2: 4800BPS 4
en baudios 3: 9600BPS
4: 19200BPS
5: 38400BPS
0: Sin comprobacion (N, 8, 1) para RTU
1: Comprobacion par (E, 8, 1) para RTU
P14.02 Comprobacién de bits de | 2: Comprobacion impar (O, 8, 1) para RTU p
datos 3: Sin comprobacién (N, 8, 2) para RTU
4: Comprobacion par (E, 8, 2) para RTU
5: Comprobacién impar (O, 8, 2) para RTU
P15.01 Modulo Direccion 0-127 2
P15.02- Recibido Pzd2- 0-31
P15.12 Recibido Pzd12 1: Ajustar frecuencia (0-Fmax, unidad: 0.01Hz) 0
v1.4 13
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Parametros de funcion

P16.32-
P16.42

2: Referencia PID (-1000-1000, donde 1000 corres-
ponde al 100.0%)

3: realimentacion PID (-1000-1000, donde 1000 co-
rresponde al 100.0%)

4: Ajuste del par (-3000-+3000, donde 1000 corres-
ponde al 100.0% de la intensidad nominal del mo-
tor)

5: Ajuste del limite superior de la frecuencia de mar-
cha adelante (0-Fmax, unidad: 0.01Hz)

6: Ajuste del limite superior de la frecuencia de mar-
cha atras (0-Fmax, unidad: 0.01Hz)

7: Limite superior del par electromotriz (0-3000,
donde 1000 corresponde al 100.0% de la corriente
nominal del motor)

8: Limite superior del par de frenado (0-3000,
donde 1000 corresponde al 100% de la intensidad

nominal del motor)

P15.13—
P15.23
y P16.4—
P16.53

Enviado Pzd2-
Enviado Pzd12

0-31

1: Frecuencia de funcionamiento (x100, Hz)
4: Tension de salida (x1, V)

5: Corriente de salida (x10, A)

6: Par de salida real (x10, %)

7: Potencia de salida real (x10, %)

8

: Velocidad de rotacién de la marcha (x1, RPM)

P20.00

Tipo de codificador Pantalla

0: Codificador incremental

1: Codificador tipo Resolver
2: Codificador SIN/COS
3

: Encoder absoluto Endat

P20.01

Numero de impulsos del

codificador

0-16000

1024

P20.02

Direccién del codificador

0x000-0x111

Digito de uno: Direccion AB

Digito de diez: Direccion del impulso Z (reservado)
Digito de cien: Direccion de la sefial del poste
CD/UVW

0: Adelante

1: Marcha atras

0x000

P20.03

Tiempo de deteccion de
Error fuera de linea del

codificador

0.0-10.0s

2.0s

v1.4
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Errores comunes y soluciones

6 Errores comunes y soluciones

Nota: Nuestro esquema de codigos de error se esta actualizando. Algunos productos utilizan el esquema antiguo

y otros el nuevo; para mas informacion, consulta el e-manual completo.

Posible causa

Solucién

La aceleracion es demasiado rapida;
El médulo IGBT esta dafiado;

Fallos causados por interferencias;
los cables de accionamiento estan
mal conectados;

Cortocircuito a tierra

Aumenta el tiempo de aceleracion;
Sustituya la unidad de alimenta-
cion;

Compruebe los cables de acciona-
miento;

Compruebe si hay fuertes interfe-
rencias alrededor del equipo perifé-

rico.

La aceleracion es demasiado rapida;
La tensién de red es demasiado baja;
La potencia del variador es dema-
siado pequefia;

Se ha producido un transitorio de
carga o una excepcion;

Cortocircuito a tierra o pérdida de fase
de salida;

Fuertes fuentes de interferencias ex-

ternas;

e La proteccién contra sobretension no

esta activada

Aumentar el tiempo ACC/DEC;
Compruebe la potencia de entrada;
Seleccione un variador de frecuen-
cia de mayor potencia;

Compruebe si la carga esta corto-
circuitada (a tierra o linea a linea) o
si la rotacién no es suave;
Compruebe el cableado de salida;
Compruebe si hay interferencias
fuertes;

Compruebe la configuracion de los

cédigos de funcion relacionados.

e El tiempo de deceleracion es dema-

siado corto;

Se ha producido una excepcion en la
tension de entrada;

Gran retroalimentacion de energia;
Falta de unidades de frenado;

El freno dinamico no estéa activado y el
tiempo de deceleracion es demasiado

corto.

Compruebe la potencia de entrada;
Compruebe si el tiempo de decele-
racion de la carga es demasiado
corto o si el motor arranca durante
la rotacion;

Instalar unidades de frenado dina-
mico;

Compruebe la configuracion de los

caédigos de funcion relacionados

Cadigo
de Tipo de error
error
[1] Proteccion de fase U del
out1
inversor
[2] Proteccion de fase V del
out2
inversor
[3] Proteccién de fase W de
Oout3
la unidad inversora
[4] Sobrecorriente durante
0oC1
Aceleracion
[5] Sobrecorriente durante
0cC2
Desaceleracion
[6] Sobrecorriente durante
OC3 | el funcionamiento a veloci-
dad constante
[7] Sobretension durante
ov1
Aceleracion
[8] Sobretension durante
ov2
Desaceleracion
[9] Sobretension durante el
OV3 | funcionamiento a velocidad
constante
[10] Subtensién de bus
uv
Error

La tension de red es demasiado baja;
Proteccion contra sobretension desac-

tivada

Compruebe la potencia de entrada
alared;
Compruebe la configuraciéon de los

codigos de funcién relacionados
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e La tension de red es demasiado baja;
e Compruebe la tension de red;
e La corriente nominal del motor esta
e Restablezca la corriente nominal
oL1 [11] Sobrecarga del motor mal ajustada;
del motor;

* El motor se para o la carga salta vio-

e Comprobar la carga y ajustar el par
lentamente
e Aumenta el tiempo de aceleracion;

e La aceleracion es demasiado rapida;

o Evite volver a arrancar después de

* Elmotor en rotacién se vuelve a poner

parar;
en marcha;
oL2 [12] Sobrecarga VFD e Compruebe la tension de red;

e La tension de red es demasiado baja;

e Seleccione el variador de frecuen-

e La carga es demasiado grande;

cia de mayor potencia;
* La potencia es demasiado pequefia;
e Seleccione el motor adecuado
e Se ha producido una pérdida de fase| ¢ Compruebe la potencia de entrada;
[13] Pérdida de fase en
SPI Entrad o una fluctuacion violenta en las entra-| ¢ Comprobar el cableado de la insta-
ntrada
dasR,SyT. lacion
e Se ha producido una pérdida de fase
[14] Pérdida de fase en e Compruebe el cableado de salida;
SPO en la salida U, V, W (o las tres fases
Lado de salida e Compruebe el motor y el cable
del motor son asimétricas).
X o El conducto de aire esta obstruido o el
[15] Sobrecalentamiento
OH1 i " ventilador esta dafiado;
del modulo rectificador ¢ Ventile el conducto de aire o susti-
e La temperatura ambiente es dema-
tuya el ventilador;
siado alta;
[16] Sobrecalentamiento e Bajar la temperatura ambiente
OH2 e Funcionamiento con sobrecarga pro-
del médulo inversor
longada
e Ajuste la velocidad de transmision
adecuada;
e Lavelocidad en baudios esta mal ajus-
e Compruebe el cableado de las in-
tada;
terfaces de comunicacion;
[18] Error de comunicacion | e Error en la linea de comunicacion;
CE e Compruebe la direccion de comuni-
Modbus/Modbus TCP | Error de direccién de comunicacion; »
cacion;
e La comunicacién sufre fuertes interfe-
e Sustituir o cambiar el cableado para
rencias
mejorar la capacidad antiinterferen-
cias.

e La capacidad del motor no coincide| ¢ Cambiar el modelo de VFD o adop-
con la capacidad del VFD, este error tar el modo V/F para el control;
puede ocurrir facilmente si la diferen-| e Ajuste el tipo de motor y los para-

[20] Error de autoajuste del
tE " cia entre ellos es superior a cinco cla- metros de la placa de caracteristi-
motor
ses de potencia; cas adecuados;

o El parametro del motor estad mal ajus-| ¢ Vacie la carga del motor y vuelva a

tado; realizar el autotuning;
v1.4 16



Manual abreviado ST600/ST600SP

Errores comunes y soluciones

Los parametros obtenidos con el auto-
tuning se desvian mucho de los para-
metros estandar;

Tiempo de espera de autoajuste

Compruebe el cableado del motor y
la configuracion de los parametros;
Compruebe si la frecuencia limite
superior es > 2/3 de la frecuencia

nominal

[34] Error de desviacion de

La carga es demasiado pesada o se

Compruebe la carga, aumente el

tiempo de deteccion;

es inexacto;
El variador de frecuencia no esta co-

nectado al motor

dEu
velocidad ha producido un bloqueo e Comprobar los parametros de con-
trol
e Los parametros de control del motor
e Comprueba la carga,
sincrono estan mal ajustados;
e Compruebe los parametros de con-
o El parametro obtenido del autotuning
STo [35] Error de desajuste trol;

Aumentar el tiempo de deteccion

de desajustes
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7 Tarjetas de comunicacion comunes y tarjetas PG

7.1 Tarjetas de comunicacion comunes

7.1.1 Tarjeta de comunicacion PROFIBUS-DP (STX503)

Utiliza un conector de 9 pines de tipo D, como se muestra en la siguiente figura:

O 05 04 03 02 O1 O
09 08 O7 0§

Clavija del conector Descripcion
1,2,7,9 - No utilizado
3 Linea B Datos+ (par trenzado 1)
4 RTS Solicitud de envio
5 GND_BUS Tierra de aislamiento
6 BUS +5V Fuente de alimentacion aislada de 5V CC
8 Linea A Datos (par trenzado 2)
Vivienda SHLD Linea de apantallamiento del cable PROFIBUS

7.1.2 Tarjeta de comunicacion multiprotocolo CAN (STX505C)

Utiliza terminales de tornillo de tipo europeo.

del terminal CAN

Terminal Nombre Descripcion
PGND Aislamiento a tierra -
PE Cable blindado Pantalla de bus CAN
CANH Entrada positiva CAN Senal de alto nivel del bus CAN
CANL Entrada CAN negativa Senal de bajo nivel del bus CAN
AN Interruptor de resistencia | OFF: No hay ninguna resistencia conectada entre CAN_Hy CAN_L.

ON: Se conecta una resistencia terminal entre CAN_H y CAN_L.

Nota: Para esta tarjeta, antes de encenderla, ajuste el interruptor DIP segun la relacion de seleccion de protocolo

para que se corresponda con el protocolo realmente utilizado.

Interruptor DIP SW2

1 2 Protocolo
OFF OFF CANopen
EN OFF CAN maestro/esclavo

v1.4
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7.1.3 Tarjeta de comunicacién PROFINET (STX509), tarjeta de comunicacién Et-
hernet/IP (STX510) y tarjeta de comunicacién Modbus TCP (STX515)

Las tarjetas de comunicacion utilizan la interfaz estandar RJ45, cuyas sefiales terminales se describen a conti-

nuacion:
Pin Nombre Descripcion
1 TX+ Transmitir Datos+
2 TX- Transmitir datos.
3 RX+ Recibir Datos+
4,5,7,8 n/c No conectado
6 RX- Recibir datos.

7.2 Tarjetas PG comunes S

7.2.1 Tarjeta Sin/Cos PG (SPG502)

Cableado externo cuando la tarjeta PG funciona con un codificador con sefales CD:

FWD run

- st

FWD jog

s2

Fault reset

3

HDIA

HDIB

m oM

HDIB

i

1

com
P

N

+24V

PNP wiring

PW

+24v

NPN wiring;

PE

L

iis

pulse A

pulse B

oNC
PLC

Host controller

v1.4

19



Manual abreviado ST600/ST600SP Tarjetas de comunicacion comunes y tarjetas PG

7.2.2 Tarjeta Resolver PG (SPG504-00)

Cableado externo cuando se utiliza SPG504-00:

—N 3o R u =
e b M3
Acadr
[}
oo (|5 B4
s
Fault reset Bd s
s
- Bd .
" Tontpm o
ST Toet g o )
m com
Pw
B
247
N L‘ NPN wiring!
—%
L1 enpwiring| %l
Ao+ L
A0-
puiseA | s0e s
_ BO- p2 oNe
pulse B zo+ B2+ pLC
z0- B2- Host controller
22+
2

7.2.3 Tarjeta PG incremental multifuncion (SPG505-12)

Cableado externo cuando la tarjeta PG funciona con un codificador de colector abierto:

—30R u U
—4*>=0s Y M3~
— 3T
AWDrn . § s 4@ 3 a a
2 B
FWDjog Bd
PGND
s
Fault t — ol
ault rese! T Bd M A
8 s I'Bd p]
HDIA g
- Bd o 8
T et il
= oM ; 71 z
Pw
T g L | "
] HDIB 247 |
: NPNyiring}
] [Tk
i oM 1
L ow
mi
Hi——p +2av L/ \_/
T‘W PNP wiring }
A0+ =
a0
pulse A | 80+ Ao
_ BO- 2 oNe
pulseB 20+ B2 PLC
z0- B2 Host controller
Z2+
Z2-
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Cableado externo cuando la tarjeta PG funciona con un codificador push-pull:

pulse A

pulse B

FWD run

— R
— 9
—er
NIRPES-
3 von ot
- roe [ B 1
o
A
. [ ed
e

@

Host controller

s1

FWD jog

Fault reset

S3

HDIA

HDIB

HDIB

e

&g

COM

+24V
PNPwiring

oM
PW

+24V

NPN wiring|

s

pulse A

pulse B

LT

] PE

i—T

CNC
PLC

Host controller
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Apéndice A Datos sobre eficiencia energética

Tabla 0-1 Pérdida de potencia y clase de IE de los VFD de modelo estandar

Modelo de Pérdida relativa (%) Pérdida en | Clase

producto (0;25) | (0;50) | (0;100) | (50;25) | (50;50) | (50;100) | (90;50) | (90;100) |espera (W) IE
ST600-1R5G3 1.54 | 1.50 1.67 1.12 1.04 1.45 0.91 1.45 3 IE2
ST600-2R2G3 221 | 258 3.22 2.37 2.73 3.46 2.76 3.34 5 IE2
ST600-004G3 113 | 1.40 2.05 1.14 1.43 2.14 1.41 2.28 6 IE2
ST600-5R5G3 1.09 | 147 243 1.12 1.53 2.56 1.52 2.64 1 IE2
ST600-7R5G3 1.06 | 1.37 2.06 1.11 1.45 2.45 1.46 2.69 7 IE2
ST600-011G3 061 | 084 1.55 0.61 1.04 1.97 0.99 2.16 9 IE2
ST600-015G3 042 | 052 1.27 0.55 0.73 1.46 0.78 1.66 9 IE2
ST600-018G3 054 | 0.74 1.22 0.77 1.03 1.70 0.96 1.65 1 IE2
ST600-022G3 047 | 067 1.21 0.67 0.90 1.54 0.87 1.38 1 IE2
ST600-030G3 053 | 0.71 1.24 0.72 0.90 1.45 0.85 1.50 13 IE2
ST600-037G3 047 | 069 1.39 0.63 0.88 1.60 0.99 1.72 14 IE2
ST600-045G3 049 | 069 1.39 0.78 1.00 1.64 0.97 1.66 21 IE2
ST600-055G3 051 | 069 1.26 0.71 0.89 1.47 0.88 1.40 22 IE2
ST600-075G3 0.44 | 0.61 1.12 0.51 0.69 1.29 0.76 1.42 22 IE2
ST600-090G3 042 | 059 1.15 0.47 0.65 1.29 0.90 1.48 25 IE2
ST600-110G3 043 | 063 1.30 0.48 0.75 1.64 0.80 1.78 28 IE2
ST600-132G3 047 | 059 1.06 0.61 0.71 1.28 0.85 1.43 55 IE2
ST600-160G3 059 | 0.71 1.36 1.22 0.97 1.87 1.00 1.84 55 IE2
ST600-185G3 063 | 0.76 1.21 1.17 1.12 1.70 1.08 1.61 55 IE2
ST600-200G3 053 | 0.71 1.42 0.74 0.94 1.81 1.00 1.84 55 IE2
ST600-220G3 0.33 | 0.42 0.69 0.85 0.95 1.33 1.10 1.18 80 IE2
ST600-250G3 038 | 059 1.22 0.65 0.92 1.67 0.93 1.74 80 IE2
ST600-280G3 040 | 059 1.10 0.64 0.89 1.58 1.12 1.35 80 IE2
ST600-300G3 017 | 026 0.42 0.28 0.41 0.74 0.47 0.92 80 IE2
ST600-315G3 056 | 035 0.79 0.94 0.94 1.63 1.36 2.22 80 IE2
ST600-355G3 0.37 | 047 0.98 0.91 1.11 1.95 1.42 244 80 IE2
ST600-400G3 0.17 | 0.26 0.42 0.28 0.41 0.74 0.47 0.92 80 IE2
ST600-450G3 031 | 054 0.98 0.46 0.62 1.02 0.67 0.85 80 IE2
ST600-500G3 032 | 055 0.98 0.45 0.61 1.02 0.66 0.83 80 IE2
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Tabla 0-2 Pérdida de potencia y clase IE de los variadores de frecuencia modelo SP

Modelo de Pérdida relativa (%) Pérdida en | Clase
producto (0;25) | (0;50) | (0;100) | (50;25) | (50;50) | (50;100) | (90;50) | (90;100) |espera (W)| IE
ST600SP-004G3 1.52 1.76 2.33 1.50 1.77 2.36 1.70 2.44 6 IE2
ST600SP-5R5G3 0.94 1.27 2.07 1.01 1.38 2.33 1.53 2.60 8 IE2
ST600SP-7R5G3 0.76 0.96 1.53 0.75 0.97 1.60 0.98 1.75 10 IE2
ST600SP-011G3 0.61 0.84 1.55 0.61 1.04 1.97 0.99 2.16 10 IE2
ST600SP-015G3 0.56 0.78 1.42 0.56 0.78 1.46 0.80 1.60 10 IE2
ST600SP-018G3 0.51 0.70 1.26 0.52 0.74 1.38 0.71 1.36 14 IE2
ST600SP-022G3 0.58 0.80 1.37 0.64 0.87 1.59 0.94 1.71 1 IE2
ST600SP-030G3 0.53 0.68 1.32 0.64 0.73 1.54 0.83 1.65 14 IE2
ST600SP-037G3 1.02 1.24 1.92 1.10 1.38 2.16 1.49 2.37 20 IE2
ST600SP-045G3 0.92 1.12 2.02 1.03 1.26 1.86 1.38 1.95 21 IE2
ST600SP-055G3 0.53 0.73 1.38 0.61 0.83 1.47 0.88 1.47 21 IE2
ST600SP-075G3 0.44 0.61 1.12 0.51 0.69 1.29 0.76 1.42 22 IE2
ST600SP-090G3 0.42 0.59 1.15 0.47 0.65 1.29 0.90 1.48 25 IE2
ST600SP-110G3 0.66 0.86 1.53 0.79 1.01 1.77 1.12 1.93 28 IE2
Cuadro 0-3 Especificaciones nominales de los modelos VFD estandar y SP
Potencia Potencia Corriente Temperatura Potencia
Tension
Modelo de producto aparente nominal de | nominal de maxima de nominal
nominal (V)
(kVA) salida (kW) | salida (A) |funcionamiento (°C)|Frecuencia (Hz)
ST600-1R5G3 24 15 3.7
ST600-2R2G3 3.2 2.2 5
ST600/ST600SP-004G3 6.2 4 9.5
ST600/ST600SP-5R5G3 9.2 55 14
ST600/ST600SP-7R5G3 12.2 75 18.5 50°C, reduccion del
ST600/ST600SP-011G3 16.4 11 25 1% por cada au- 50Hz/60Hz,
ST600/ST600SP-015G3 21.0 15 32 mento de 1°C sila | rango permitido: | 3PH 380V
ST600/STE00SP-018G3 25.0 18.5 38 temperatura supera 47-63Hz
ST600/STE00SP-022G3 296 22 45 los 40°C
ST600/ST600SP-030G3 394 30 60
ST600/ST600SP-037G3 49.3 37 75
ST600/ST600SP-045G3 60.5 45 92
ST600/ST600SP-055G3 75.7 55 115
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ST600/ST600SP-075G3 98.7 75 150
ST600/ST600SP-090G3 118.5 90 180
ST600/ST600SP-110G3 141.5 110 215
ST600-132G3 1711 132 260
ST600-160G3 200.7 160 305
ST600-180G3 223.7 185 340
ST600-200G3 250.1 200 380
ST600-220G3 279.7 220 425
ST600-250G3 315.9 250 480
ST600-280G3 348.8 280 530
ST600-300G3 473.8 400 720
ST600-315G3 394.9 315 600
ST600-350G3 539.7 450 820
ST600-355G3 427.8 355 650
ST600-500G3 566.0 500 860
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